Funktionsbeschreibung

Das Line Traction Antriebssystem ist ein
fundamental neuer Allradantrieb, der durch
hochst effiziente Einzelrad- Drehzahlrege-
lung in jeder Fahrsituation das volle Trak-
tionspotenzial ausnutzen kann. Jedes Rad
eines Fahrzeugs folgt einer eigenen Ablauf-
linie, die durch den aktuellen Lenkwinkel de-
finiert wird. Diese Ablauflinie ist unabhangig
vom Untergrund und beschreibt die jeweilli-
ge Bewegungsrichtung des Rades.

Durch die kontinuierliche Erfassung der
Lenkwinkel und unter BerUcksichtigung der
Fahrzeuggeometrie werden die Ablauflinien
in Echtzeit berechnet. Zusammen mit der




vom Fahrer vorgegebenen Geschwindig-
keit ergeben sich daraus Solldrehzahlen fur
jedes Rad, die dem Line Traction System
als Eingangsparameter flr die Regelung
der Raddrehzahlen dienen.

Im Gegensatz zu herkdbmmlichen Fahrzeu-
gen, die Uber Langs- und/oder Querdiffe-
renziale verfugen, basiert die Line Traction-
Technik auf starren Wellen. Alle Differenziale

und Sperrmechanismen entfallen vollstan-
dig — das bedeutet: Jede zur Achse fuh-
rende Welle rotiert mit identischer Drehzahl.

Der Wegfall der Differenziale, Sperren oder
Kupplungen bilden zusammen eine ra-
dikale Vereinfachung des bisherigen An-
triebssystems.

Radikale Vereinfachung

Standard Antriebsstrang

Das Line Traction Getriebe ahnelt ausser-
lich einem herkommlichen Planetengetrie-
be, unterscheidet sich jedoch im Inneren
grundlegend. Bei klassischen Planeten-
getrieben ist das Hohlrad fest mit dem
Gelenkstlck verbunden. Im Line-Tracti-
on-System wird es dagegen hydraulisch
fixiert. Dies geschieht Uber einen internen
Hydraulikkreislauf, der nur dann Ol zirkulie-
ren lasst, wenn sich das Hohlrad verdre-
hen soll.

Line Traction Antriebsstrang
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