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Grenzen klassischer
Antriebstechnik uberwinden

Die Weiterentwicklung von Antriebssys-
temen wird zunehmend durch die Limi-
tierungen klassischer Differentialtechnik
gebremst. Mechanische Sperren, selbst-
sperrende Differenziale oder Allradkupp-
lungen verhindern zwar das Durchdrehen
einzelner Rader. Gleichzeitig verursachen
sie jedoch Verspannungen im Antriebs-
strang, erhdhen den Reifenverschleiss und
schadigen die Grasnarbe. Besonders in
Hanglagen oder bei wechselnden Unter-
grundbedingungen stosst diese Technik
schnell an ihre Grenzen.

Die Bedienung der Differenzialsperren ver-
langt zudem hohe Aufmerksamkeit vom
Fahrer und flhrt bei langen Arbeitseinsat-
zen zu Ermudung und Produktivitatsein-
bussen.

Um diese Schwachen zu Uberwinden, wur-
de das Line Traction System entwickelt. Es
kombiniert maximale Traktionseffizienz mit
einer deutlichen Entlastung des Bedieners.
Kernstlck des Systems sind die steuerba-
ren Superpositionsgetriebe in den Endan-
trieben, welche samtliche Differenziale und
Sperrmechanismen ersetzen. Die Lenkwin-



kel werden kontinuierlich erfasst, die dar-
aus resultierenden Ablauflinien in Echtzeit
berechnet und mit der vom Fahrer vorge-
gebenen Geschwindigkeit kombiniert. Da-
raus ergeben sich Solldrehzahlen fUr jedes
einzelne Rad, die softwaregestutzt prazise
umgesetzt werden.

Damit ist erstmals eine vollstandige
Einzelrad-Drehzahiregelung in allen

trieb das Hohlrad hydraulisch fixiert. Uber
ein Proportionalventil wird die Drehzahl
vom Hohlrad softwaregesteuert eingere-
gelt, wodurch eine gezielte DrehzahlUberla-
gerung erfolgt. Das kurvenauBere Rad fun-
giert als Masterrad, wahrend die Ubrigen
Rader ihre Drehzahlen Uber die Software
exakt an die vorgegebene Ablauflinie an-
passen. Damit entfallen manuelle Eingriffe
in die Differenzialsperren vollstandig.

Fahr- und Arbeitssituationen realisiert.

Im Gegensatz zu herkdmmlichen Planeten-
Endantrieben wird im Line Traction Endan-

Die Vorteile liegen auf mehreren Ebenen

Maximale Traktion Das volle Traktionspotential steht in jeder Situation zur
Verfligung. Zudem koénnen bis zu 100 % der Antriebskraft unabhangig von
Lenkstellung oder Untergrund auf ein einzelnes Rad ubertragen.

Bodenschonung Abscheren der Grasnarbe aufgrund Durchdrehens einzelner
Rader wird vermieden.

Effizienzsteigerung Line Traction ermoglicht den Einsatz in noch anspruchs-
vollerem Gelande bei geringeren Anforderungen an die Bodenbeschaffenheit.
Das agilere Fahrverhalten vereinfacht Wendemanover und spart Zeit. Weniger
Ballastierung erlaubt groBere Arbeitsbreiten, steigert die Flachenleistung und
senkt dadurch Kosten sowie Dieselverbrauch.

Fahrersicherheit und -Entlastung: Das System arbeitet vollautomatisch.
Durch den Wegfall von Differenzialsperren mussen diese nicht mehr bedient
werden, der Fahrer kann sich auf die Arbeit konzentrieren.

Mechanische Einfachheit: Der Antriebsstrang ist konstruktiv vereinfacht, da
samtliche Differenziale und Kupplungen entfallen.
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niert Line Traction den Stand der Technik
im  landwirtschaftlichen Fahrzeugantrieb
neu.

Mit dem Line Traction System wird eine
neue Dimension der Traktionstechnologie
eroffnet. Es verbindet mechanische Ro-
bustheit mit digitaler Regelintelligenz, stei-
gert Produktivitat und Bodenschonung
gleichermafBen und erschlie3t Einsatzmog-
lichkeiten in Gelandebedingungen, die bis-
her als nicht befahrbar galten. Damit defi-
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